13 1

2000 6 28 29

Oooooooodoodoob200000
OJodoooooodon
00000 0000000000
1 0000 22 DOO0O0OODO

000000 00O0O00O0O0oO0oOoooooo
000000000 O0O0000OoOoooOoo
0ooo0000DD0DD0O0o0DDoDoOoooDo
00000000000 0O0O0O0DoooD
Joo0o0ooOoOoooooOooDDOoooo
00000000000 O00oODOoOnD
000000000 0ODOooO0oOoOoOn
000000 0000O0O0ooooooo
00000000000 Doooooon
30000000000000000D0
00000000000 DDOOOOoOO0
oooooovYd)gooooooooo
0000000000 O00DDOOOoOooOD
0000000000 DoO0oD0OOoOOoDoDOoOo

OO oOooOoo0odoooaoag
Ooooo0oooogooooodg

gbooboobobooobobboboaooo
gbooooboobogbooaooooooon
googoodaano

OO ooooooogooOoooao
OO ooooo0ooogooOooOao

2 0O0O0O0
21 O00ODOOO

uboboooboobgooboboobooad

20000 (00=26m, 0=0.5m00 O=0.5m)0
oboooooob-100ob0o0ogoooobooboo
gogoaoboboobgooooooooooooa
gogboboooooboaoooooboogoaaao
godagan

u
u

O oOooogao

gooooboobboboobbooooobaonb

Y

WE I = Wt TR L—L WEEl
TP 10!1. " ?Ch * 6C|h
ia mRiiiil T S -
Vosf L] e
e o
| %9 22.0m |
0-120000

23

gogaoooooobobobooooaobooabobon
obooooobooooboob1oobooboooobo-2
gboboobooooboaoboboboooobon
googoooobbdobboooboboooboad
gbooobooboboobobobooooobobooban
goboobobooobooobooooboooboboad
gogoooooaoaao
goboobooobobbooboobooboaon
gbobooooooobbbobooboboboab
gogboboobooboboobboaobboooad
gsgbboooboogboboboobooaaad
0000000000000 00DOO00O0
gobogbooaoboboobooboabobogo
ubbboogbooboooobooobaoba
obooO0osombOOD0ODO0O00D00OD00ImOOO
oooboooooDbOobosombooooogog
gogogboooaoboaoboboob

Ooo0OoooogoO

g10o0n
Breadth B 0.40 | m
Length L 0.49 | m
Draft d 0.20 | m
Displacement w 39.2 | kg
Metercenter height GM | 0.054 | m
Lewis Form parameter | Hj 1.00
Lewis Form parameter o 1.00
Natural Roll Period T, 1.32 | s

23 00O

00000000000000000000
000000000000 (kB/2)00.4-20000
(Hw)O 2.0em-7.0em0 000000000000
0 (Hw/A\)0 0 0.010-0.0640 0 0 00000000
00000000000 0ISSCO00O0O0O0On


tanizawa
平成13年度（第1回）海上技術安全研究所研究発表会講演集　2000年6月28〜29日

tanizawa
23


(

&
- ‘
Heaving rod ——|!
. ! Load cell
Gimbal | //
EF T~y [T
£ Y
S |
S !
40p mm

02000000000

O0000O00O0 (Ty)DO 0.88sec 1.02secd 1.32secO
157sec 0Ty 0 0000000000 (kyB/2)0
0 01.05100.80000.532004190 0 000 OO 0O O
ooboboooogsboooooooboboodrty

0000000 MANO00000 (Hw =0.625Hy)
O00Hw/Ay0000000D0O000000O0O0
ooooQ

24 0000

000000000000000000000
000000000000 00000000000
0000000000000000000000
00000000000000000-30000
0000000000 (V(m/s))DOOOOOODO
000((Fp(N)DDOO0000000000000
0000000000000000200000

Fp = (1)

1

3.0

257 Fp=71.007v2

15r

Fo (N)

05

0.15

0.10
V (m/s)

o30000n00o0ooan

0.05 0.20

24

0.1 T T T
@” 0.08 [
S
7 0.06
@ 004
£
5 002

O0 001 002 003 004 005 006 007

Hw /A
01 T T T T T
k-B/2=0.70

—~ 008 —e—Exp REp ]
S 006 .
g 0.04 [ ]
2
E 002 o 1
a

0o 001 002 003 004 005 006 007

Hw /A

01 T T T T T
- k-B/2=2. 00
@ 0.08 | —e—Exp. .
>
7 0.06 .
T ooa |
£
5 o002}

00 001 002 003 004 005 006 007

Hw /A
0400000000000000000

OoOooooooopA0DOOoOOoOoOoOOoepO
goboobooboaboooobooaobboaooon
ocooooocdcp=14490000000O

3 OoOoO0

000000000000 0O0O0O0O0OOOO
(kB/2)0 0.5000.7002.000 000000 0-400
0000000000000 000000000
0DO00V/,/BgDOOOOOOODOOOOOOOO
0000000000000000000eO0O
00000000000O00000000000
00o00O00000O0O0O0O0n


tanizawa
24


0.1 T T T T
. ky+B/2=0, 419 15 ' ' '
@’ 0.08 r —e—Exp. R Linear Simulation
> | ]
3 0.06 10l i
# . ]
5 004 S
5 oo2f 1 05 1
% 001 002 003 004 005 006 007 /\‘
Hw / Av 0 L ! L L
0 05 1.0 15 20
0.1 T T T T T T k.B/2
= O-6e0000000O0OO0O
@ 0.08 |
>
'g 0.06 |
&
2@ 004 [
£ V. 1 [CwX Hy 3)
A8 002l VBg 2\l ACp A
0 : : : : : : godooooooooooooooooooao
0 0.01 0.02 003 0.04 005 0.06 o0.07
Hw/ 000000000CwA/AC, 0000000
0-5000000000000000000 0D000Db0Do0O0@E)D000D00000000

00000 CwO0OODOOODODOODODOOOOOO

0000000000000 000000000
D00000000000000000000  Qg0cy000000020000000000
(kv B/2)0 0.41901.05100000000-50000 g kB/2)0 00000 CwOOOOO0O000
0000 Ty OO 1.57secd 0.88sec0 0 0 00 OO 000O00O0O0070000000000000
0D000000000400000000000 0oo0O00O0O0o0O0O00O00O0O0O0OO00OOO
mobooobooboooodiobdotd  ppooooOooO000O0OO0OO0DO0O0OO00
oobooob Aw DOOO0O00000000 0000000000000 O00O0D0OO0O0DOO
npoooooooooooobooboonn 0000000000000 D0O0O0OO0O0DOn
bobbboobbbbbbobpbbobbbb  ppoooooOooOkB/2<050000000
pooboobbbbbooobobbobooo 0000000000000 00000D0O00O
opoooboobobbopoobobno OD00D0000000C0O000OOO0OO0O00On
000000000000 000000000O0
0000000000000 00000O000
000000000 MNO Ay OODOOODOOO
0000000000000 O0000O0000
000D00400-50000000000000
0000000000000 0O0000O0000
0000O000000000000070000
0D0000000C,y0OOODOODODOODOD 0000000000000 O00O0O0OOOOn
0000000D0000000O00()O00@) O000000000000-6000000000
0000000000000 000O00000 OOo00O00000O00O0000o07000000
O, 0000000000000000000000

0000000000

O o oogoogo

4 OO0oOooaoooao

gobooooboooboobbobobobbooaoad
ooobooooobooooobo2000000

1
Fi = 5pgBCw Hyy (2)

I B R

25


tanizawa
25


40 T I T T

® Exp.(Regular wave)
O  Exp.(Irregular wave)
30 | ——— Estimation ]

Coefficient a
N
o

- OQ) —
1.0 .
0 | | | |
0 0.5 1.0 15 2.0
k-B/2
o-70000000
5 Oogo oo
goooboboodboooooboobooooon )oooooooUoUo :0000DoQUoooo
googooooooboooboooboobobon ddodboooooooooor2zo0o0ooo0n
godoooooooboooooooa 00000019980 ppl81-185
lL.000000o0obooooooDooooon 2)J000ooooo0oooo:000ogo
goobobooooooobbbooboo gobogoboooobooboooooooboon
gooooga 0 O O vol.1870 2000
2.000000000000000 M\ O Hwy 3) Tanizawa,K., Minami,M. and Naito,S. : Estima-
oo0oooooooobooooooooao tion of wave drift force by numerical wave tank
000000000000 Proc. 9th ISOPE Conf., vol.3, Brest, (1999)
.00000ooobobobbobouoooooooan 4) 0000000000000 O0OO0O0OO0D 0
goobooooobbooooboooooboa goooooooooobooooboooog,
0000000000000 00 000000, vol.248,pp3-24, (1976)

5) 00000 :00000000000000
goooooboogobooooobogsion
(1975)

6) Maruo,H. : The drift of a body floating on waves,
J.S.R., Vol.4, No.3, (1960)

gbobobobobobobooooooaoboogoao
ubooogbodabooooobobobooaoboba
ubdogbooooooboooobboboobboo
gbooboobooboboboobooobogobooao
ubobooboobbooboooooooba
gboooaoooboooboboad

26


tanizawa
26




