
　海上技術安全研究所（旧船舶技術研究所）では，1970年頃からスターリングエンジンの研究を進
めてきた。主な研究項目は，(1) ピストンリングの摩擦力とガス漏れの影響，(2) 熱交換器における圧
力損失の影響，(3) スターリングエンジンの制御におけるエンジン動特性，(4) 海中動力用スターリン
グエンジン，(5) 小型スターリングエンジンの設計手法，(6) 特殊な熱交換器の開発等である。
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図1　海上技術安全研究所におけるスターリングエンジンの研究



100 W級スターリングエンジン'Ecoboy-SCM81'

　100W級スターリングエンジン「Ecoboy-SCM-81」は，1995年に（社）日本機械学会RC127研究
分科会で設計・試作されたエンジンである。エンジンの小型化を目指して，ディスプレーサとパワー

ピストンとを直線上に配置している。また，小型でしかも低コストで製作できる特殊な熱交換器やス

コッチ・ヨーク機構を採用しているなどの特徴がある。

魚ロボット用セミフリーピストン形スターリングエンジン

　セミフリーピストン形スターリングエンジン

は，パワーピストンの往復運動から直接動力を

取り出すことができるという特徴がある。この

エンジンを魚ロボットの動力源として用いるこ

とを目的として研究を進めている。

小型スターリングエンジンの高性能化

　小型エンジンの高

性能化を目指して，

ハーメティック化や

熱交換器，ピストン

駆動機構についての

研究を進めている。

図2　100 W級スターリングエンジン'Ecoboy-SCM81'

図3　魚ロボット用セミフリーピストン形スターリングエンジン

図4　小型エンジン'Mini-Ecoboy'のハーメティック化
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SPECIFICATION AND TARGET PERFORMANCE
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