
AUV（自律型水中航行ロボット）タイプ2ペーパークラフト (2枚組 )
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　 えーゆーぶい                                  かいていめん　　ち　けい　　かんそく　　　 すいちゅう

※AUV（タイプ 2）︓海底面の地形を観測する水中ロボット。
　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　うんどうせいのう　 こうじょう

　　　　　　　　　 タイプ 1 より運動性能を向上させた。



　おとな　　　ひと　　いっしょ　　つく

※大人の人と一緒に作りましょう。
　　　　　　　　　　　　　　　　　　　つか　　　　　　て　　　き　　　　　　　　　　　　　き　　　つ　　　　　つく

※はさみやカッターを使うので手を切らないように気を付けて作りましょう。

※ゴミはきちんとゴミばこにすてましょう。

作り方のコツ
※山折り線に、カッターで軽く線を付けると折りやすくなります。
※瞬間接着剤を使うと、修正が難しくなりますが、
　作業が速くなります。
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※垂直尾翼を十字型に組み合わせて
　機体後部から差し込んで下さい。
　その後、スラスター③を
　接着します。

参考工作時間︓3 時間

　　び　よく　　き　たい　　ほうこう　　し　せい　　せいぎょ　　　 つばさ

※尾翼︓機体の方向、姿勢を制御する翼。

　　　　　　　　　　　　き　たい　　まえ　　すす　　　　　　やくわり

スラスター︓機体を前に進ませる役割。


