
 

 
 

 

 

 

Deep Sea Basin and Riser Technology

 

by 
 

Shotaro UTO Tomo FUJIWARA and Tadashi NIMURA 
 
 

 

 

2005
3 -1

2005 2440m

 
6

EEZ

21
3

2)

500m
700-1600m

 

 

 

 

3

4000m 3)  
 

21  7  3  
21  7 12

55海上技術安全研究所報告　第 9巻　第 2号（平成 21 年度）小論文

(119)

2,50 

゜

0
0
5
0
 

9

9

 

2

1
 

(E
)
£
d
o
cl
 

500 

Subsea Well (SPS) / "' ‘̂  ； Platfo面 ，，，， ー・

x 
’’ 

尋・
:. ;p1 : e m士を ．太

x 

゜1 975 1980 1 985 1990 1995 2000 2005 

PrOOJCllrn Start Y昭



-2  
 

 

 

H18 22

2002

  
 

14m 5m 6m
30m

35m

3

3

Absorbing 
wave generator

Current Generator

Movable floor

3 dimensional optical 
measurement system

Movable CCD camera

Deep Pit
(Lower part)

Circular Basin
(Upper part)

Absorbing 
wave generator

Current Generator

Movable floor

3 dimensional optical 
measurement system

Movable CCD camera

Deep Pit
(Lower part)

Circular Basin
(Upper part)

 

128

1)
2)

3

56

(120)



 

0.66 1.50
20mm 0.66 50mm

 

4m
0.8

 

VIV

2
 

-4
 

 

1600mm×1060mm 0.2m/s

5%

0 120 240 360 480 6000.0

0.1

0.2

0.3

0.4

0.5

[sec]

[m
/s

]

690mm×490mm

6

5 1 4
4.5m

57海上技術安全研究所報告　第 9巻　第 2号（平成 21 年度）小論文

(121)

曲守暉畑W畑h柑心革心瓜叫



 

 

 

 

CCD
3

CCD
CCD

0.5mm

VIV

 

2003 5

175m 1m
1000m

-10

25
1 7m 42mm

2
-10  

4.6 2
(Pitch)

Roll

0.4Hz
Pitch 2

cm/s cm/s 

m m 

58

(122)

1 7m 42mm



Roll

0 20 40 60 807

6

5

4

3

2

1

0

0 20 40 60 807

6

5

4

3

2

1

0

X[mm]

[m
]

Pitch 4.6deg

X[mm]

1.00Hz
0.67Hz
0.50Hz
0.40Hz
0.33Hz

[m
]

Roll 4.6deg

 

0 5 10 15 200

100

200

300

400

Sig.  value of Roll [deg]

S
ig

. 
va

lu
e 

of
 S

tr
es

s 
N

o.
3

 [
M

p
a]

  Measured Data
  Calculation

 

80m

Roll

LNG FPSO

6

VIV Vortex-Induced 
Vibration

30m 12.7m
VIV

 

4.5m  
VIV

-14
VIV VIVANA8)

500 mm

4600 mm
9500 mm 5000 mm

Joint Base

Riser

Top joint

Current maker
Small 4& Large

30000m

59海上技術安全研究所報告　第 9巻　第 2号（平成 21 年度）小論文

(123)

2本のチェイン

による支持

一ー
一

―

―

 

.

-

ー

一

―

―

 

.

-

―

-

―

―

 

.

-

―

-

―

―

 

,
9ヽ
9
9
ヽ
9
9
ヽ
9
9
9
,
9
9
9
9
9
9
9
,
i
,
9
9
9ヽ9
9
ヽ
9
9
ヽ
9
9
ヽ
9
9
ヽ
9
9
ヽ
9
9
ヽ

9
9
9
9
,
．
T
,
•
9
9
9
9
9
9
9
9
9
9
,
.
‘
,
．
‘
,
.
‘
,
．
‘
,
．
‘
,
＇

―

―

 

―

-

―

―

 

―

―

 

―

-

―

―

 

―

―

 

ー

一

―

―

 

―

―

 

ー

一

―

―

 

ー

一

―

―

 

―

―

 

ー

一

―

―

 

―

―

 

ー

一

―

―

 

―

―

 

ー

一

―

―

 

―

―

 

ー

一

―

―

 

―

―

 

ー

一

9
9
9
9
9
9
9
9
9
9
9
9
9
9
9
9
9
9
9
9
9
9
9
9
9
9
9
4
9
9
9
9
9
9
9
9
9
9
9
,

，●，
9
9
9
9
9
9
9
9
9
9
9
4
'
9
9
9
9
9
9
9
9
9
9
9
9
9
9
9
9
9
9
9
9
9
9
9
9
9
9
9
,
 

―

―

 

―

―

 

―

―

 

―

―

 

―

―

 

―

―

 
ー

・

―

/
 ••• 

”
 

―

―

 

鼻

―

―

 

ー

一

―

―

 

●

-

―

―

 

ー

一

―

―

 

―

―

 

―

―

 

―

―

 

―

―

 

―

―

 _

-

-



 
 

 
-14 VIV  

 

4kgf 5kgf

 
-15 VIV  

4kgf 5kgf  

21 MF21

 

 

JOGMEC 3 2005
3
http://www.enecho.meti.go.jp/topics/090324/i

ndex.htm 2009 3
http://www8.cao.go.jp/cstp/kihon3/bunyabetu

.html 2006 3

7 3
2007

 Maeda K. et al.  Strain Measurement on 
Riser Pipe Compared with Model Test and 
Calculation  Proc.26th OMAE 2007 6

LNG FPSO
2009 5

2009 5
8)http://www.sintef.no/Home/Marine/MARINT
EK/Software-developed-at-MARINTEK/VIVAN
A

60

(124)

! ！ ！ ! 

匡 ．
／ 
-----,----------,----------,----------,--

← ------： ----------t ----------t ----------： -------




